
ivm-technologies.com

高效精确
水下3D 建模 解决方案
使水下勘测更为优化
水下三维摄影测量 系统  

https://www.ivm-technologies.com/#1


我们为您提供
3D 建模解决方案
减少您的水下资产勘测成本

三维摄影测量
高精度成像，无需导航辅助
实时三维建模
最大化集成度
缩短作业时间



公司 介绍
IVM TECHNOLOGIES

IVM 涉足领域及服务

成立于2020年，专注于水下三维摄影测量解决方案

前身为                            研发部

拥有15名工业专家和研发精英组成的团队，不断推动水下技术的前沿
创新。

多个工业领域 : 石油和天然气，海上风电，民用工程，水坝，科考，核能，国防

服务 : 培训，咨询，演示



IVM 的客户

巴西​

日本​
中国​

意大利​

德国​
法国​

瑞典​

挪威

印度尼西亚​

澳大利亚​

希腊​

非洲​

卡塔尔 

阿塞拜疆

哈萨克斯坦
英国​加拿大​



1  -   拍照
多角度对实物进行拍照

2  -  匹配  
将图片共同点进行匹配

3  -  通过关键点形成稀疏云
4  -  密集点云 5  -  网格模型 6  -  纹理生成

摄影测量法



2019 

必维国际检验集团认证 

1 : 5000

2023 

必维国际检验集团认证 (进行中) 

1 : 9000



在每个新的测量条件下，校准与精度评估通过预校
准设备与同一设备在现场采集的3D结果进行比较
而实现。

这种方法能够非常精确地确定相机的相对位置和角
度。诸多对信息采集有影响的因素都会被考虑进
去，如光学中心、折射以及基于温度的系统效应补
偿等。

使用这种校准方法无需放置标尺，也能获得非常精
确的尺寸。
节约作业时间，随测随走

校准系统 :



HYDRO 3000HYDRO 300 HYDRO 1000HYDRO 100

我们的产品
IVM 系列

浅水 浅水 深水 深水



支持所有 HYDRO 系列
表面装置安装

实时3D建模

提供作业支持

实时 建模IVM SLAM



配件

变流器

倾斜装置 高性能后期处理器

110AC – 48DC

370DC / 48DC

及更多…



最大化
集成度

观测级别



最大化
集成度

作业级别 – 轻型
作业级别 – 搭配倾斜装置



浑浊水域可见度对比
成像效果优于ROV高清摄像头



立体摄影测量法 ?

快速勘测 真实感渲染
大大 节省作业时间 纹理逼真(污垢、材质、损坏等）

无需导航辅助 / 标尺

为什么选择我们 ?



IVM TECHNOLOGIES ?

最高精确度
更高的勘测附加值 适用于所有ROV

低能见度作业高效的实时3D勘测
IVM SLAM

高集成度

灯光嵌入

为什么选择我们 ?


